
ゲート用開閉装置(機械式)設計要領(案)（平成 12年 8月・第 1刷用) 

頁 
行数 

誤（現行） 正 
正 誤 表 

変更年月日 
上から 下から 

30 
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30 
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頁 
行数 

誤（現行） 正 
正 誤 表 

変更年月日 
上から 下から 

34 
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35 
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35 
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頁 
行数 

誤（現行） 正 
正 誤 表 

変更年月日 
上から 下から 

80 
表 2.2.2.5.3-8 

略図の欄 

  

H20.6 

91 

表 2.2.5.7-1 

②ワイヤロープを 

引回す場合 

𝜂𝑠 =
1

𝑛
×
1 − 𝜂𝑆1

𝑚 (1 − 𝜂𝑆1) − 𝜂𝑆1
𝑛 + 1

1 − 𝜂𝑠1
 𝜂𝑠 =

1

𝑛
×
1 − 𝜂𝑆1

𝑚 (1 − 𝜂𝑆1) − 𝜂𝑆1
𝑛+1

1 − 𝜂𝑠1
 H28.1 

92 
表 2.2.5.7-2 

例 1 
𝜂𝑠 =

1

𝑛 + 1
×
1 − 𝜂𝑆1

𝑛 + 1

1 − 𝜂𝑆1
 𝜂𝑠 =

1

𝑛 + 1
×
1 − 𝜂𝑆1

𝑛+1

1 − 𝜂𝑆1
 H28.1 

92 
表 2.2.5.7-2 

例 2 
𝜂𝑠 =

1

𝑛
×
1 − 𝜂𝑆1

𝑚 (1 − 𝜂𝑆1) − 𝜂𝑆1
𝑛 + 1

1 − 𝜂𝑆1
 𝜂𝑠 =

1

𝑛
×
1 − 𝜂𝑆1

𝑚 (1 − 𝜂𝑆1) − 𝜂𝑆1
𝑛+1

1 − 𝜂𝑆1
 H28.1 

138 式 2.3.5.2-5 𝜃 =
57600𝑇

𝜋2𝐺 ∙ 𝑑4
 𝜃 =

5.76 × 106 ∙ 𝑇

𝜋2 ∙ 𝐺 ∙ 𝑑4
 H20.6 

138 式 2.3.5.2-6 𝜃 =
57600𝑇

𝜋2𝐺 ∙ 𝐷4 ∙ (1 − 𝑛4)
 𝜃 =

5.76 × 106 ∙ 𝑇

𝜋2 ∙ 𝐺 ∙ 𝑑4 ∙ (1 − 𝑛4)
 H20.6 

307 式 3.2.5.1-5 𝜎𝑒 =
1

2
∙ 𝜎𝑡𝑐 +

1

2
√𝜎𝑡𝑐 + 4 ∙ 𝜏𝑡 𝜎𝑒 =

1

2
∙ 𝜎𝑡𝑐 +

1

2
√𝜎𝑡𝑐

2 + 4 ∙ 𝜏𝑡
2 H20.6 
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